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1.2 Komponen Pneumatic

Berikut komponen Pneumatic
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Single Acting Cylinder Double Acting Cylinder 5/2-way single pilot valve 5/2-way double pilot valve
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Shuttle valve (OR)  Dual pressure valve (AND) ~ Quick Exhaust One-Way Flow Control ~ FPreasure Gauge
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Service unit with on-off

3/2-way valve with push button(NC / NO) 3/2-way roller lever valve (NC / NO)

1.3 Komponen Electropneumatic
Berikut komponen Electropneumatic
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=ighal input plate and Indicator and distributor plate, electrical
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3 2-way single solenoid walve, normally closed Bi2-way single solenoid valve
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Edge folding device

Tujuan
* Mengoprasikan silinder double-acting secara tidak langusng
* Menggunakan gerabang/rangkaian AND untuk mengendalikan katup kendali akhir
* Menggunakan komponen pengatur kecepatan silinder (Flow Control dan Quick Exhaust)
Deskripsi Perangkat
* Mesin penekuk menggunakan silinder double-acting(1A) untuk mendorong kebawah dan
menakan pinggiran dari lembar besi. Mendorong pinggiran lembaran besi membutuhkan
dorongan yang cepat (gunakan quick-exhaust). Pengguna mengharuskan menekan dua
tombol untuk menekuk lembaran besi, jika kedua tombol (atau salah satunya) dilepas,
silinder kembali ke posisi awal secara perlahan (flow control terpasang secara meter-out).

Komponen Umum

Service unit with on-off valve
Manifold

Double-acting cylinder

One-way flow control

Quick Exhaust

Komponen Pneumatic

Two preassure valve

5/2-way single pilot pneumaticallly op-
erated

3/2-way valve with pushbutton
3/2-way valve with selector switch
Komponen Electropneumatic
5/2-way single solenoid valve
Relay

Signal input plate, electrical

Cabel set, universal

Electrical power supply unit, 24 V
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Tugas Presentasi
1. Desain rangkaian pneumatic dari perangkat!.
2. Gambar diagram langkah pergerakan dari perangkat!.
3. List komponen apa yang dibutuhkan!
4. Buat langkah kerja untuk mengoprasikan perangkat!

Tugas Praktik
1. Persiapkan komponen yang dibutuhkan sesuai dengan list yang dibuat!
2. Rangkai komponen sesuai dengan rangkaian yang dipresentasikan!
3. Lakukan langkah kerja seperti yang dipresentasikan!
4. Gambar diagram langkah pergerakan dari hasil percobaan!

Evaluasi

1. Ceritakan cara kerja rangkaian yang telah dipraktikkan apabila terpasang pada perangkat
sebenarnya!
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2. Bagaimana cara merakit gerbang AND menggunakan pneumatic dan electropneumatic?
3. Apa yang dimaksut dengan meter-in dan meter-out?
4. Digunakan untuk apakah quick-exhaust?
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JAWABAN
Gambar Rangkaian

Diagram Langkah Perpindahan yang Seharusnya (Presentasi)
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step(t)
Diagram Langkah Perpindahan (Praktik)
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1.4.2 Tipping Device

Tujuan
* Mengoprasikan silinder double secara tidak langsung
* Menggunakan gerabang/rangkaian OR untuk mengendalikan katup kendali akhir
Deskripsi Perangkat
* Menggunakan tipping device, cairan tertuang kedalam wadah. Mesin memiliki dua tombol,
apabila salah satu atau keduanya ditekan, wadah akan bergerak memutar dan mengosongkan
cairan didalamnya. Setelah melepaskan kedua tombol wadah bergerak memutar dengan arah
sebaliknya.

Komponen Umum

Service unit with on-off valve
Manifold

Double-acting cylinder
Komponen Pneumatic

Shuttle valve

5/2-way single pilot pneumaticallly op-
erated

3/2-way valve with pushbutton
3/2-way valve with selector switch
Komponen Electropneumatic
5/2-way single solenoid valve
Relay

Signal input plate, electrical

Cabel set, universal

Electrical power supply unit, 24 V
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Tugas Presentasi
1. Desain rangkaian pneumatic dan electrik dimana kedua tombol digunakan untuk mengak-
tifkan relay dari perangkat!.
2. Gambar diagram langkah pergerakan dari perangkat!.
3. List komponen apa yang dibutuhkan!
4. Buat langkah kerja untuk mengoprasikan perangkat!

Tugas Praktik
1. Persiapkan komponen yang dibutuhkan sesuai dengan list yang dibuat!
2. Rangkai komponen sesuai dengan rangkaian yang dipresentasikan!
3. Lakukan langkah kerja seperti yang dipresentasikan!
4. Gambar diagram langkah pergerakan dari hasil percobaan!

Evaluasi
1. Ceritakan cara kerja rangkaian yang telah dipraktikkan apabila terpasang pada perangkat
sebenarnya!
2. Bagaimana cara merakit gerbang OR menggunakan pneumatic dan electropneumatic?
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JAWABAN
Gambar Rangkaian

Diagram Langkah Perpindahan yang Seharusnya (Presentasi)
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Diagram Langkah Perpindahan (Praktik)
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