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SOAL 8  :   Mengubah Rangkaian Kontrol Pneumatik/Elektropneumatik ke  Kontrol PLC

Nilai : 12
· Waktu						:   2 
· Kesesuaian komponen dan diagram	: 10

Waktu min.		:   peserta tercepat
Waktu maks.		:   90 menit
Waktu mulai		:   tanda dari juri
Waktu selesai	:   tanda dari peserta atau tanda dari juri

Kondisi
Kerja sama dalam praktek merupakan salah satu kunci untuk mencapai sukses dimanapun kita bekerja dan tentunya beberapa faktor, seperti: pengetahuan rekan kerja dalam satu team. Dibawah ini terdapat suatu ilustrasi yang harus anda ubah dari kontrol pneumatik ke kontrol PLC dan realisasikan pada papan peraga dalam waktu yang sudah ditentukan. Untuk menyelesaikan tugas ini anda diperbolehkan menggunakan udara bertekanan dan tegangan listrik. Tekanan kerja 6 bar dan tegangan listrik 24 volt.

Soal:
Ubah rangkaian pneumatik berikut ini menjadi rangkaian elektropneumatik dengan kontrol PLC dengan fungsi mesin yang sama.

[image: ]


Catatan:
Saat lomba gambar rangkaian dapat berubah (tergantung peralatan yang disediakan).
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Lembar Penilaian:

Soal 8 	:   Mengubah Rangkaian Kontrol Pneumatik/Elektropneumatik ke  Kontrol PLC
	
Peserta			: 			

Waktu minimum		: peserta tercepat ( 		 menit 

Waktu maksimum	: 90 menit

1. Kesesuaian komponen dan diagram

	Gambaran
	Nilai
	Nilai maks. (10)

	A. Komponen Yang Digunakan
	
	

	B. Saklar Detent pada posisi manual ( tombol tertekan)
	
	

	C. Saklar Detent pada posisi auto (tombol tidak tertekan)
	
	

	Total
	
	10



2. Nilai Waktu
	Nilai Waktu
	Nilai
	Nilai maks. (2)

	Nilai waktu = (waktu maks. –  waktu aktual) x 2 / (waktu maks – waktu min)
	
	Maks. 2

	Total
	
	2



3. Nilai Total
	Nilai Total
	Nilai
	Nilai maks. (12)

	Kesesuaian komponen dan diagram
	
	10

	Waktu
	
	2

	Total
	
	12



 Dinilai oleh,




                                                                  _____________       _____________      _____________
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