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A-1. [bookmark: _upjlmyt2nz4d]Tahun 2015

1.1. [bookmark: _nhlmgmfie58s]Electropneumatic 1
· Nilai : 20
· Waktu : 8
· Kesesuaian komponen dan diagram : 12
· Waktu Maximal 25 Menit
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1.2. [bookmark: _yyc20w364lpj]Electropneumatic 2
· Nilai : 30
· Waktu : 8
· Kesesuaian komponen dan diagram : 22
· Waktu Maximal 20 Menit
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A-2. [bookmark: _g0gdwg3g0175]Jateng Tahun 2016
2.1. [bookmark: _f8h04fsr15ra]Electropneumatic 1 & 2
· Nilai : 23
· Waktu : 8
· Kesesuaian komponen dan diagram : 15
· Waktu Maximal 30 Menit
· Yang 2 satu panel dicabut ulang acak
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A-3. [bookmark: _5ssy0b3c9e1w]Tahun 2017
3.1. [bookmark: _j4yilu35hq5q]Electropneumatic 1
· Nilai : 20
· Waktu : 8
· Kesesuaian komponen dan diagram : 12
· Waktu Maximal 25 Menit
[image: ][image: ]


3.2. [bookmark: _owgx5h5nm92g]Electropneumatic 2
· Nilai : 30
· Waktu : 13
· Kesesuaian komponen dan diagram : 17
· Waktu Maximal 35 Menit
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A-4. [bookmark: _ugqagrg344er]Mechanical Fair UGM 2018
4.1. [bookmark: _kbqcmnjl6mvl]Electopneumatic 1
· Nilai : 45
· Waktu : 5
· Kesesuaian komponen dan diagram : 40
· Waktu Maximal 25 Menit
[image: ][image: ]
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A-5. [bookmark: _r7w42em3w55p]Tahun 2020
5.1. [bookmark: _ftzj21x1hwz4]Electropneumatic 1
· Nilai : 20
· Waktu : 6
· Kesesuaian komponen dan diagram : 14
· Waktu Maximal 20 Menit
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B-1. [bookmark: _cdabgo9aa28k]Penilian Tahun 2015
1.1. [bookmark: _yfnhkx8270bv]Electropneumatic 1
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1.2. [bookmark: _wljlvsljkbm6]Electropneumatic 2
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B-2. [bookmark: _hbb97p95xbj2]Penilian Jateng Tahun 2016
2.1. [bookmark: _pnyglyeaxf8]Electropneumatic 1 & 2
1. Kesesuaian komponen dan diagram
	Gambaran
	Nilai
	Nilai maks. (15)

	Kesamaan Komponen
	
	

	Sensor 1B1 dan 1B2 menggunakan proximity inductive/capacitive
	
	1

	Sensor 1S1 dan 1S2 menggunakan Roller
	
	1

	Valve 1V1 menggunakan 5/2 single solenoid dan 2V1 menggunakan valve 5/2 double solenoid
	
	1

	Posisi initial (awal) :
	
	

	· 1A pada posisi minimum
	
	1

	· 2A pada posisi maksimum
	
	1

	· 1B1 aktif
	
	1

	· 2S2 aktif
	
	1

	· Lampu H2 padam
	
	1

	Posisi kerja :
	
	

	· S2 ditekan, tidak ada reaksi
	
	1

	· S1 ditekan sesaat, 1A maju perlahan dan 2A mundur perlahan secara bersamaan
	
	2

	· H2 menyala ketika posisi 1A maksimum (1B2), dan 2A minimum (2S1)
	
	2

	· S2 ditekan sesaat, siklus 1A-  🡪 2A+
	
	2

	Total
	
	15



2. Waktu  ( Nilai waktu didapat jika kesesuaian rangkaian dan gambar sempurna, serta berfungsi dengan baik ).
	Waktu
	Nilai
	Nilai maks. (8)

	Nilai waktu = (waktu maks. –  waktu actual) x 8 / (waktu maks – waktu min)
	
	maks. 8

	Total
	
	8



3. Nilai Total
	Nilai Total
	Nilai
	Nilai maks. (23)

	Kesesuaian komponen dan diagram
	
	15

	Waktu
	
	8

	Total
	
	23







B-3. [bookmark: _isrfjbu64bw9]Penilaian Tahun 2017
3.1. [bookmark: _f1cwcuxv9f30]Electropneumatic 1
[image: ]
3.2. [bookmark: _dfmpsz951brs]Electropneumatic 2
[image: ]


B-4. [bookmark: _lf273sutpotb]Penilaian Mechanical Fair UGM 2018
4.1. [bookmark: _atx3o7g9sbvn]Electropneumatic 1
[image: ][image: ]
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B-5. [bookmark: _zf6ehgqci0uc]Penilaian Tahun 2020
5.1. [bookmark: _q9597u67ueff]Electropneumatic 1

[image: ]
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H2 = lampu pada S2
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1.

Kesesuaian komponen dan diagram

Uraian Nilai | Nilai maks (18)
Posisi Awal (initial):
1A berada pada posisi minimum 1
«2A berada pada posisi maksimum 1
o 1BI teraktuasi (aktif) 1
252 teraktuasi (aktif) [
«Lampu H2 padam 1
Posisi Kerja
e Push Button Slditekan , A maju menuju posisi 3
maksimum=> 1A dan 2A mundur menuju posisi minimum >
2A menuju posisi maksimum
o H2 menyala ketika A memulai aksi maksimum menuju posisi 2
maksimum dan berhenti menyala ketika aksi 1A dan 2A menuju
posisi minimum
52 ditckan, akan memulai siklus TA maju menuju posisi 2
maksimum-> 1A dan 2A mundur menuju posisi minimum >
2A menuju posisi maksimum
Total [F)
2. Waktu
Waku Nifai Nilai maks (8)
Nifai waktu=(waktu maks-waktu aktual)x8/(waktu maks-wakiu Maks 8
min)
Total 3
3. Nilai Total
Nilai total Nilai | Nilai maks (20)
« Kesuaian komponen dan diagram 12
« Waku 8
Total 20





image4.png
Uraian Nilai i maks (18)

KRI belum diaktifkan:
* 1A minimum 1
e 1B minimum 1
« Al dan A2 menggunakan sensor proximity switc magnetik [
«BI dan B2 menggunakan sensor limit switc [
Posisi awal (KR1 diaktifkan suplai udara “ON"):
« 1A berada pada posisi minimum 1
« 1B berada pada posisi minimum 1
Suplai udara “ON”, tombol SW1 ditckan sesaat:
« 1A maju sampai posisi maksimum, 1B maju sampai posisi 6

maksimum kemudian 1B mundur sampai posisi minimum, lalu 1A

mundur sampai minimum dan akan terus berulang siklusnya.
«Saat IA maju. atur 1V 1, maka kecepatan 1A akan berubah. 2
«Saat 1B maju. atur 1V2. maka kecepatan 1B akan berubah. 2
Suplai udara “ON”, tombol SW2 ditekan sesaat :
«_Siklus berhenti 3
« 1A & IB mundur pada posisi minimum 3

Total 2





image2.png
Waktu Nilai Nilai maks (8)
Nifai waktu=(waktu maks-waktu aktual)x2/(waktu maks-waktu Maks 8
min)
Total 3
Nilai total Nilai Nilai maks (30)
« Kesuaian komponen dan diagram 2
« Waku 3
Total 30
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1. Kesesuaian komponen dan diagram

Gambaran Nilai maks. (12)
Posisi initial (awal) :
1A pada posisi minimum 1
©  2A pada posisi maksimum 1
«  1B1aktif 1
o 2S2aktif 1
Lampu H2 padam 1
Posisi kerj:
52 ditekan, tidak ada reaksi 1
S1 ditekan sesaat, 1A maju perlahan dan 2A mundur perlahan secara N
bersamaan -
«  H2 menyala ketika posisi 1A maksimum (1B2), dan 2A minimum (251) 2
S2 ditekan sesaat, siklus 14- 24+ 2
Total 12
2. Waktu
Waktu Nilai | Nilai maks (8)
Nilai walktu = (waktu maks. — waktu actual) x 8 / (waktu maks — waktu min) maks. 8
Total 3
3. Nilai Total
Nilai Total Nilai | Nilai maks.
Q0
Kesesuaian komponen dan diagram 12
Wakm 3
Total 20
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1. Kesesuaian komponen dan diagram

Gambaran Nilai | Nilai maks. (17)
Posisi awal (S1 belum ditekan) :

©  1V2 dipasang dengan mengatur udara masuk 1

V2 dipasang dengan mengatur udara masuk 1

e 1Bl akntf 1

« 251 akiif 1

«  S1-> saklar detent 1
Posisi kerja (S1 ditekan/diaktifkan):

o 1A+ 24+ 2A- 1A - (satusiklus saja) 3

1 tidak diaktifkan > sistem tidak bekerja 2

1 ditekan kembali > 1 siklus 1A+ 24+ 2A- 1A~ 2
Total 17
2. Waktu

‘Waktu Nilai Nilai maks.
a3
Nilai waktu = (waktu maks. — waktu aktual) x 13 / (waktu maks — waktu min) ‘maks. 13
Total 13
3. Nilai Total
Nilai Total Nilai | Nilai maks.
G0)

Kesesuaian komponen dan diagram 17
Waknu 13
Total 30





image17.png
1. Kesesuaian komponen dan diagram

Gambaran

Nilai Maks. (40)

Suplai udara dan catu daya 24V “ON”

1. Tekanan kerja minimum 5 bar 05

2. Silinder 1A1 dalam posisi maksimum (posisi awal) 05

5._Silinder 2A1 dalam posisi minimum (posisi awal) 05

4. Jenis komponen pneumatik yang digunakan sesuai dengan diagram 4

5. Jenis komponen elekirik yang digunakan sesual dengan diagram 4

6. Pemasangan tubing sesuai dengan diagram 3.5

7. Atur one-way flow control valve agar tim jul dapat memeriksa N
pergerakan sistem

“Tombol Start ditekan sesaat

8. Silinder 1A1 bergerak mundur sampai 181 1

9. Setelah 181 aktif, maka silinder 2A1 bergerak maju sampai 252 1

10. Setelah 252 aktif, maka silinder 2A1 bergerak mundur sampai 251 1

11. Setelah 251 aktif, maka silinder 1A1 bergerak maju sampai 182 1

2. Sistem akan melakukan sKius berulang N
(1A1-; 2A1+ ; 2A1- ; 1A1+)

3. Jika tombol Stop ditekan sesaat, maka sistem akan menyelesaikan N
siklusnya, kemudian berhenti di posisi awal

T4.Jika tombol Start ditekan sesaat kemball, maka sistem akan N

melakukan siklus berulang (1A1- ; 2A1+ ; 2A1- ; 1A14)





image20.png
Jika Tombol Start ditekan sampai 1B1 aktif

15. Silinder 1A1 bergerak mundur sampai 181

16. Setelah 181 aktif, maka silinder 11 bergerak maju sampai 182

17. Sistem akan melakukan siklus berulang (1A1-; 1A1+)

8. Jika tombol Stop ditekan sesaat pada saat silinder 1A1 bergerak
mundur ke 181, maka silinder 1A1 akan berhenti di posisi 181

19, ika kemudian tombol Start ditekan kembali, maka sistem akan
melakukan siklus berulang (1A1- ; 1A1+) kembali

20.Jika tombol Stop ditekan sesaat pada saat silinder 1A1 bergerak
majuke 182, maka silinder 11 akan berhenti di posisi 162

21.Jika kemudian tombol Start ditekan kembali, maka sistem akan
melakukan siklus berulang (1A1-; 2A1+; 2A1- ; 1A1+) kembali

Total

40
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2. Waktu (dinilai

ka bagian no 1 benar semua)

Gambaran Nilai
waktu maks. — waktu aktual
_ waktu maks, - waktu aktual 5
Niaiwakty = e ks~ waktamin %
Total 5
3. Nilai Total
Gambaran Nilai | Nilai Maks. (45)
Kesesuaian komponen dan diagram 40
Wakiu 5
Total 45





image24.png
LEMBAR EVALUASI JURI
Proyek Uji 2: Elektropnoumatik

Peserta
Waktu aktual

Waktu minimum  peserta tercepat (  meni)
Waktu maksimum 20 menit

1. Kesesuaian komponen dan diagram

= Z Uraian | Niai ] Nitai maks (12) |
| Posisi Awal (initiai):

1A berada pada posisi minimum

1
| '+ 2 berada pada posisi maksimum | 1
|7+ Lampu tandarbel akif 1 |
+_Memilih sensor 281 jens optik, 282 jenis induktif ‘ 4 i {
=~ 1V2 dipasang secara matening in (udara masuk dihambal) 1 |
2V2 dipasang secara matering out (udara keluar dihambat) 1 1
| Posisi Kerja
Ditekan S2 sesaal, tidak terjad apa-apa B O [ T
|+ Ditekan S1, RESET, dan tombol S2 ditekan sesaat, maka 1A | 4 |
maju sampai maksimum > 1A mundur sampal minimum > |
2A mundur sampai minimum > 2A maju sampai maksimum. il
« Ditekan tombol S2 yang kedua, maka 1A maju sampai 2 |
sampai minimum > 2A maju sampal maksimum. g E R
+ Saal rangkaian dialankan pada 1V2 jika di atur maka 1A | i |
__akan bergerak maju lambat, mundur cepat g (S
+ Saat rangkaian dialankan pada 2V2 jika di atur maka 2A T
| akan bergerak maju lambat, mundur cepat iy ||t s |
L ___ Total — - 14|
2 Waku - i
Naklu LA | Nilai__| Nilai maks (6)
du aktualjx8/(wakiu maks-wakiu Maks &
min) _ i R e o 5 |
Total > [ 3 |
3. Niai Total
= Nilal total Nilai | Nilai maks (20)
Kesuaian komponen dan diagram . 14
Vakly . O |
[ Total 20 ]
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